串口协议帧格式 
串口波特率 9600；8 个数据位；无校验位；1 个停止位。 
1、串口发送： 
格式：0xAA，数据码，检验码，0x55； 
帧头：0xAA； 
帧尾：0x55； 
数据码：

右：0x01； 
左：0x02； 
后：0x03； 
前：0x04； 
下压：0x05； 
上拉：0x06； 
上拉下压后手松开：0x07； 
触摸 1：0x21； 
触摸 2：0x22； 
触摸 3：0x23； 
触摸 4：0x24； 
触摸 5：0x25； 
校验码：校验码为数据码的反码，比如做右动作时，数据码为 0x01，校验码为 0xFE。 

2、串口接收： 
格式：0xAA，设置代号，设定值，检验码，0x55； 
帧头：0xAA；

帧尾：0x55； 
设置代号：0x52：设置睡眠使能或者自动进睡眠时间（上电默认不使能睡眠） 
0x54：设置模组感应高度（上电默认 20cm，0xFE） 
0x55：设置感应手势使能（上电默认全部感应手势使能） 
设定值：2）当设置代号为 0x52 时，设定值设置睡眠使能或者自动进睡眠时间（进睡眠后都需要手动唤醒）； 
0x00：立即进入睡眠； 
0x01：使能自动睡眠，默认无操作 10s 自动睡眠； 
0x02 - 0xFE：自动睡眠时间；自动睡眠时间 = 设定值 * 1s； 
0xFF：关闭自动睡眠； 
3）当设置代号为 0x54 时，设定值设置感应高度；（推荐使用默认配置） 
0xFF：最高感应高度为 30cm，继续写 0x20 - 0xFE 可微调 30cm 以内高度； 
0x00：最高感应高度为 20cm，继续写 0x20 - 0xFE 可微调 20cm 以内高度； 
4）当设置代号为 0x55 时，设定值设置手势使能； 
0x01：禁止使能右方向 
0x02：禁止使能左方向 
0x03：禁止使能后方向 
0x04：禁止使能前方向 
0x05：禁止使能上拉 
0x06：禁止使能下压 
0x09：禁止使能触摸通道 1 
0x0A：禁止使能触摸通道 2 
0x0B：禁止使能触摸通道 3 
0x0C：禁止使能触摸通道 4 
0x0D：禁止使能触摸通道 5 
0x11：使能右方向 
0x12：使能左方向 
0x13：使能后方向 
0x14：使能前方向 
0x15：使能上拉 
0x16：使能下压 
0x19：使能触摸通道 1 
0x1A：使能触摸通道 2 
0x1B：使能触摸通道 3 
0x1C：使能触摸通道 4 
0x1D：使能触摸通道 5 
校验码：设置代号 ^ 设定值； 
注意：连续发送字节时，前个字节的结束信号与下个字节的起始信号要有 200us 以上的时间间隔；模组在工作模式 下才能串口接收，接收完数据后需要模组空闲状态才能处理数据，所以说假如接收数据时模组上方一直有物体，要把物体移开才能完成相应设置。
